Electronic Locking & Monitoring

3000-U13-00(va.1+1)

E Sensormodul - Bauform Kit

Das Modul 3000-U13-00 ist Bestandteil des ELM Systems. Bis zu 4 analoge Sensoren aus dem ELM Programm lassen sich
anschlieBen. Auf dem Modul stehen 4 Relais mit Umschaltkontakten zur Verfigung, die bei Grenzwertverletzungen der
Sensoren aktiviert werden kdnnen. Die Einstellungen werden Uber die Konfiguriersoftware ELMcontrol vorgenommen.

Technische Anderungen vorbehalten.

EENEEEG
=i Sensor Module - Kit Style

The 3000-U13-00 module is part of the ELM system. Up to 4 analog ELM sensors can be connected. The module provides 4
relays with switch over contacts. Sensor alarms can be assigned via standard software ELMcontrol

Subject to technical changes.

Power supply: 12V DC, 140 mA + sensor current (-s)
Sensor input; 0...7500 mV, 13.3 kQ,
overvoltage protection -25...+30 V
Sensor supply: 12V DC
Relay switch data: max. 60 V DC, max. 1.0 A, max. 30 W
Relay contact, carrying: max. 2 A, resistance 100 mQ
LED CAN: flashing when active, otherwise ON
LED STC: Normally OFF, flashing when module status is changed
Dimensions: 90 x 50 x 152 mm (W x H X D)
Board: H1m13v2e1
Fig. 1: 3000-U13-0
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Fig. 2: Schematic diagram

Note

Power supply is fed from another module through CAN Bus connectors CAN1 or CAN2. Alternatively a power supply can be
connected to one of the +12 V and GND terminals of the sensors. In this case a sensor can be added in parallel to this port.
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